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Data zakonczenia:
Stowa kluczowe: Radar, robot mobiiny,

TEMAT PROJEKTU:

Robot inspekcyjny wykorzystujacy miniaturowe uktady radarowe

CELE I ZAKRES PROJEKTU:

Zbudowanie robota inspekcyjnego, ktory bedzie raportowac wykryte anomalie za pomoca
miniaturowych frontednéw radarowych.

1. Wybranie, zamontowanie i uruchomienie frontendéw radarowych.

2. Stworzenie oprogramowania do wyznaczania znalezionych anomalii w badanym
Srodowisku.

3.0pracowanie dokumentacji

OSIAGNIETE REZULTATY:

1. Opracowanie koncepcji wykonania robota inspekcyjnego.

2. Przeprowadzanie analizy stanu wiedzy

3. Dobd6r komponentow

4. Opracowanie wstepnego programu do przeprowadzania pomiaréw radarowych w
pasmie 24GHz

CECHY CHARAKTERYSTYCZNE ROZWIAZANIA, KIERUNKI DALSZYCH PRAC:

Cechy charakterystyczne:

1. Mozliwos¢ pracy w dwdch pasmach czestotliwosci - 24GHz i 77GHz.

2. Wsparcie frontendéw radarowych za pomocg kamery IR, kamery termowizyjnej oraz
LIDAR'u.

3. Mozliwos¢ detekcji anomalii w Srodowiskach o ograniczonej widocznosci.

Kierunki dalszych prac:

1. Opracowanie finalnej wers;ji produktu

2. Stworzenie aplikacji

3. Przeprowadzenie testow w Srodowisku docelowej pracy
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