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TEMAT PROJEKTU:

Sterowanie platformg Stewarta 6DOF

CELE I ZAKRES PROJEKTU:

Celem projektu jest opracowanie modutu sterowania platformg Tryton produkcji Arex, bedaca
platforma wychylng Stewarta.

1. Znalezienie firmy, ktéra bedzie w stanie uruchomié platforme Stewarta.
2. Budowa czujnika nachylenia potrzebnego do kalibracji 1 weryfikacji dziatania platformy.
3. Opracowanie dokumentacji.

OSIAGNIETE REZULTATY:

1. Zbudowany czujnika nachylenia w oparciu o Arduino, akcelerometr, zyroskop i magnetometr.
2. Znalezienie firmy Foster, ktora zrealizuje uruchomienie platformy w najblizszym czasie.
3. Wykonany model 3D platformy Stewarta w programie Fusion 360.

CECHY CHARAKTERYSTYCZNE ROZWIAZANIA, KIERUNKI DALSZYCH PRAC:

Cechy charakterystyczne:

1. Uniwersalne zastosowanie platformy (mozliwa realizacja wielu symulatoréw).
2. Nos$nos¢ platformy do 500kg

3. Czujnika nachylenia nadzorujacy prace platformy.

Kierunki dalszych prac:
1. Uruchomienie platformy.
2. Badanie mozliwo$ci platformy.
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