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Sktad zespotu i aktualny podziat pracy

Patrycja Guzal
e Analiza stanu wiedzy
e Obudowa

o kompletowanie

Aleksandra Gdrska (kierownik)
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elementow elementéw
e Hardware e Hardware
O przygotowanie modutow O przygotowanie modutow
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Aleksandra Wedotowska
e Hardware
O przygotowanie modutow

Iga Namiotko
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e Obudowa
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Platformy
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Cel projektu

Zatozenia projektowe:

Celem projektu jest opracowanie, realizacja i ocena systemu do
wspomagania bezpieczenstwa osob i inteligencji auta z
wykorzystaniem automatycznej detekcji pieszych w sekwencjach
obrazow termicznych.

Zastosowane technologie:

System, ztozony bedzie z czesci sprzetowej (gotowe moduty kamer oraz
moduty komputerowe typu RPi lub podobne) oraz z czesci
programowej (zaimplementowane algorytmy Sl) w jezyku Python.
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Oczekiwany finalny efekt

Finalnie system bedzie ztozony z dwoch czescli

Czesc sprzetowa Czes¢ programowa
kamera (Lepton Flir 3.5) . zaimplementowane
modut kamery (FLIR Lepton Smart algorytmy SI, stuzace do
I/O Module - PureThermal 2) detekcji pieszych

moduty komputerowe (NVIDIA
Jetson Nano, Google Coral)
obudowa kamery i modutéw
komputerowych
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Gtowne problemy i sposob ich rozwigzania

Problem Rozwiazanie
wykorzystanie algorytmow pracujacych na zdjeciach | transfer-learning modeli wczeéniej
w swietle widzialnym na obrazach termograficznych wytrenowanych na danych w $wietle widzialnym
korzystanie z wielu algorytmow rozpoznawania zautomatyzowanie procesu konwersji etykiet
obiektow - dla kazdego etykiety sg w innym
formacie
wykorzystywanie zasobow o duzej pojemnosci korzystanie z zasobow wyposazonych w karty
pamieci graficzne
potaczenie warstwy hardware’owej z warstwa korzystanie z dokumentacji
software’owg
montaz modutu rozpoznawania pieszych wraz z wykorzystanie wszechobecnych rozwigzan
kamerg, w sposob bezpieczny na samochodzie instalacji obiektéw na samochodach
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Stan aktualnych prac - algorytmy

o przekonwertowano etykiety z formatu e nuroer s/13s
COCO na format YOLO

e przetestowano algorytm YOLO do
rozpoznawania obiektow na zbiorze
FLIR

e wybrano baze danych FLIR,
zawierajacej 8,508 zdjec, na ktorych
znajduje sie 35,241 oznaczonych
pieszych

,/'} o 1: h
Gl%
POLITECHNIKA I

GDANSKA



Stan aktualnych prac - kod

. zaimplementowano kod pozwalajacy na rejestracje zdjec w formacie
RAW,
. archiwizacja danych rozpoczyna sie po wtgczeniu zasilania modutu

if counter¥l88==0:
now = datetime.now()
data_name="picture/picture {}{}{}.raw".format(counter,now.strftime("%d%m XH%MXZ5"))
#sprawdzenie czy plik o danej nazwie juz nie istnieje
while os.path.isfile(data name):
data name="picture/picture {}{}{}.raw".format(counter,random.randint(@,100),now.strftime( "%d%m XHZMZS"))
#zapis macierzy danych do pliku
np.array(dataset) .tofile(data name)
dataset = []
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Stan aktualnych prac - obudowa

. zaprojektowano obudowe i wybrano potrzebne do niej elementy
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Stan aktualnych prac - oznaczanie danych

. zebrano przyktadowe dane i oznaczono na nich pieszych (format
COCO)
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Niespodzianki i sposob radzenia sobie z nimi

Problem Rozwigzanie
niekompatybilne/wadliwe kable lub pamieé zakup kompatybilnych kabli i kart pamieci microSD
zewnetrzna (karty SD, pendrive) oraz adapterow SD

urzadzenia peryferyjne niekompatybilne z modutem znalezienie kompatybilnych urzagdzen peryferyjnych
komputerowym (monitor, klawiatura, mysz USB)

problemy z kamerg (niestykanie kamery z modutem) usztywnienie kamery z modutem poprzez zamkniecie
go w obudowie

zasilacze o niewystarczajgcej mocy uzycie zasilaczy o odpowiedniej mocy - zgodnie z
zaleceniami producenta

brak karty sieciowej w module komputerowym skorzystanie z sieci przewodowej
(utrudniony dostep do sieci bezprzewodowej)

42 =h
5P AR
Gl% I I
POLITECHNIKA I
GDANSKA



Problemy pozostate do rozwigzania

- wydruk obudowy do modutow komputerowych | kamery

. wybor sposobu montazu i uszczelnienia kamery termograficznej - na
zewnatrz samochodu i poprowadzenia potgczenia do modutu
komputerowego - wewnatrz samochodu

. zebranie wtasnych danych i ich oznaczenie
implementacja wybranych algorytmow sztucznej inteligenc;ji

. wykonywanie predykcji na danych w czasie rzeczywistym

stworzenie metody sygnalizacji wykrycia pieszych na obrazie z
kamery
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