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TEMAT PROJEKTU:
Robot Gąsienicowy z systemem automatycznej nawigacji
APLIKACJE PRODUKTU:
Platforma edukacyjno-badawcza do eksperymentów z
autonomiczną nawigacją, rozpoznawaniem obrazów - łatwo
modyfikowalna do zastosowań w innych celach.
ZASTOSOWANE ROZWIĄZANIA:
Platforma AtmelSAM9260 (ARM9), włąsna dystrybucja Linux
,Wifi, kamera, rozpoznawanie QR-Code, .NET z użyciem Mono,
gąsienice, silniki DC z przekładnią i enkoderami.
CECHY CHARAKTERYSTYCZNE PRODUKTU:
Robot może być sterowany zarówno autonomicznie jak
i manualnie(np. z laptopa). Konstrukcja czołgu pozwala
poruszać się po trudnym terenie. Obraz oraz dane z czuj-
ników transmitowane w czasie rzeczywistym.
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PROJECT TITLE:
Track-type robot with autonomous navigation system
PRODUCT APPLICATIONS:
Education and research platform for experiments with
autonomous navigation, image recognition - easily
customizable for other purposes.
APPLIED SOLUTIONS:
AtmelSAM9260 (ARM9) platform, custom Linux distribution
,Wifi, camera, QR-Code identification, .NET based on Mono,
tracks, geared DC-engines with encoders.
PRODUCT FEATURES:
Robot can be controlled both automatically and manually
(for example from a laptop). Tank-like design allows
it to move on a hard terrain. Video and sensor data are
being transferred in real time.
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