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Integracja koncowki laserowe] ze skanerem wodzikowym 3D

Cel i zakres projektu:

Celem projektu jest opracowanie algorytmow wigzgcych laserowg triangulacyjng gtowice
pomiarowa ze wspdtrzednosciowym ramieniem pomiarowym (Microscribe G2X 6DOF), do ktérego ta
gtowica jest przymocowana. Istotg tych algorytmdéw ma by¢ ujednolicenie uktadu wspétrzednych obu
urzadzen. W tym celu konieczne bedzie wyznaczenie transformacji kinematycznych uktadu ramienia z
gtowica laserowg poprzez zsumowanie pozycji koncédwki stykowej ramienia i wskazan gtowicy
laserowej. Efektem koficowym ma by¢ mozliwosé ciggtego skanowania powierzchni za pomoca
zintegrowanego uktadu obu urzadzen i wizualizacja wynikow w postaci potgczonej chmury punktéw

w jednym uktadzie wspétrzednych.

Osiggniete rezultaty:

Bazujgc na programie dotgczonym do urzgdzenia Microscribe, demonstrujgcym mozliwosci
tego skanera oraz na aplikacji pokazujgcej sposéb komunikacji z koricowka laserowg, powstata
aplikacja pobierajgca dane z obu urzadzen. Korzystajac z triangulacji laserowej obliczane jest
rzeczywiste potozenie punktéw pobranych z koincéwki laserowej. Po sprowadzeniu punktéw do
uktadu wspoétrzednych skanera wodzikowego punkty pomiarowe sg sumowane i powstaje wynikowa
chmura punktéw, ktdrg nastepnie mozna wyswietli¢ np. w programie Mesh3D firmy Smarttech.




