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Zespół projektowy:
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Opiekun:

dr inż. Michał Meller
Klient:

Robert Magiera (SpaceForest)
Data zakończenia:

Słowa kluczowe:

Rakieta badawcza, system sterowania, stabilizacja toru lotu
TEMAT PROJEKTU:

System do stabilizacji toru lotu rakiety badawczej za pomocą sterów aerodynamicznych.
CELE I ZAKRES PROJEKTU:

Zaprojektowanie i wykonanie systemu do stabilizacji toru lotu rakiety badawczej

1. Specyfikacja wymagań oraz dobór komponentów elektronicznych i mechanicznych.
2. Zaprojektowanie i wykonanie układu mechanicznego oraz elektronicznego.
3. Napisanie oprogramowania sterującego.

4. Wykonanie modelu laboratoryjnego usterzenia, reagującego na wychylenia

5. Opracowanie dokumentacji.
OSIĄGNIĘTE REZULTATY:

1. Dobranie elementów wykonawczych oraz pomiarowych na podstawie przeprowadzonych symulacji.
2. Zaprojektowanie układu mechanicznego w programie AutoCAD.
3. Zaprojektowanie schematu elektronicznego oraz płytki drukowanej.

CECHY CHARAKTERYSTYCZNE ROZWIĄZANIA, KIERUNKI DALSZYCH PRAC:
Cechy charakterystyczne:
1. System umożliwiający stabilizację rakiety przy prędkości sięgającej do Mach 2.
2. Moduł stabilizujący tor lotu rakiety o średnicy 200 mm.
3. Akcelerometr i żyroskop mocowane w osi rakiety umożliwiające dokładniejsze pomiary.
4. Cztery wysokiej jakości serwomechanizmy sterujące niezależnie każdą z lotek rakiety.


Kierunki dalszych prac:
1. Wykonanie modelu mechanicznego.
2. Implementacja programu sterującego na mikrokontrolerze.
3. Wykonanie testów modelu laboratoryjnego.
4. Opracowanie dokumentacji finalnej.
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Key words:
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PROJECT TITLE:

Stabilization system of sounding rocket flight path by aerodynamic rudders.
OBJECTIVES AND SCOPE:

Design and make stabilization system of sounding rocket flight path


1. Requirements specification and choice of electronics and mechanical components.

2. Design and make mechanical and electronic systems. 

3. Write controlling program.

4. Make laboratory model of stabilizer responding to inclination

5. Work out documentation.


RESULTS:


1. Choice of actuators and sensors basic on performed simulations.

2. Design mechanical system in AutoCAD.

3. Design electrical scheme and printed circuit board. 


MAIN FEATURES, FUTURE WORKS:

Main features:

1. Stabilizing system operating up to Mach 2 speed of rocket.

2. Module stabilizing of flight path of rocket with diameter equals to 200 mm.

3. Accelerometer and gyroscope mounted in rocket axis, which enable more accurate measurements.
4. Four high quality servos manipulating each of rocket flap independently.


Future works:

1. Make mechanical model.
2. Implementation of controlling program on microcontroller.

3. Carry out of laboratory model tests.
4. Work out final documentation.
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